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El control por modos deslizantes (MD) es el algoritmo de control mas simple que permite
compensacion exacta en tiempo finito de incertidumbres acopladas. La principal desventaja
de los controladores cldsicos MD es su discontinuidad que causa el fenomeno de
“chattering” asi como la capacidad de compensar exacto solo las perturbaciones acopladas.

Esta platica presenta un tutorial con los principales pasos alcanzados por el control MD en
las ultimas dos décadas. Se explica como las principales desventajas de los métodos
clasicos de modos deslizantes pueden superarse con métodos modernos de utilizando MD
de segundo orden o de cualquier orden arbitrario, asi como MD integrales. Cada seccion del
tutorial viene acompafiada con la presentacion de problemas abiertos en cada campo
correspondiente, incluyendo ademas videos.



